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PRINCIPAUX RACCORDEMENTS

ALIMENTATION AUTO / MANU OUVERTURE OUVERTURE FERMETURE SECURITE ARRET

ELECTRIQUE (mode AUTO)* (mode MANU)* (mode MANU) (cellule, ultrason, ...) (Coup de poing)

O
O

XB2 XB2 2 XB2

XB
E4v 19:| E4v 16:| E4v 17:| E4v 18:| E4v Ix>Z| Entrée a
— | —_ | —_ _ o affecter

INTERRUPTEUR

Lecteur, digicode,
bouton poussoir, ...

©)
©)

* En mode AUTO, la refermeture  * En mode MANU, la Contact NC Contact NC

. s'effectue a l'issue de la refermeture Entrée a affecter
Alim.'mono temporisation T1 ou de la ne s'effectue qu'en activant (Roue libre sur Bl1x)
220V 1KW S . ,
temporisation T2. I'entree 17.

Prévoir un disjoncteur
différentiel 10A - 300mA

RACCORDEMENTS OPTIONNELS

OPTION A OPTION B OPTION C OPTION D OPTION E
. Raccordement barriéres Sécurité par capteur Capteur de dégondage
F | | N A
eu( clignotant(s) Capteur ultrason Maitre / Esclave ultrason + cellule (arrét de ts mouvements)

En standard, les feux

pour ces options, voir schéma barriére maitre

clignotent pendant le ULTRASON CELLULE %
i OPTION
mouvement (voir SW6 & SW7) OPTION sécurité de la OPTION
- ] Feu(x) clignotant(s) barriére esclave Capteur lisse e '
Pour feux fixes (gyro par % dégondée
ex.), placer SW5 sur ON , h

XB2 XB3

etk T ] [= &

Mettre FP14 a 1
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MARRON

MARRON

avec platine PLA1300
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jusqu'a 12 feux & leds SIG0341 ov I8 24v
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pour une consomation des Feux
supérieure a 1A
remplacer le 24V de la carte
par une alimentation externe

Option feu ou sonnerie : remplacer le relai RL
par un relai 2 contacts.

BARRIERE MAITRE
avec platine PLA1300
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o & o Boitier de commande e £3 £ < £
hA . - ]
N D[ ; <5 25 = 3 3 c 3 o
g Capteur de dégondage c o cZ o o o o L
3 (voir FP14) 2 Sw 53 o n T )
° ° ou 25 2 g g g2 %
l ] | Capteur de verrouillage interne = < 59 8 2 23 2
(voir FP15) 5 ~8% <
: o ” ! % nSs
Bl Bl B2 B2
XD1 t J‘ XB4 XB3
Sorties contact sec limitées a 3A sous 230V Sorties polarisées en 24V dc Iimitées é
<2 o3 oa 150mA  150mA u— N
- £
(R 1] [2] [3 DB sl Rl |—|%|—|10
II| III C3 NO3 NC3 C4 NO4 NC4 24V24V + O5 06 0V 24V + 07 0OV
[ , o)
L | C3 NO3 c3 NC3 Info sécu. Q @
&D; = sous lisse 3 @
DOL?;LEEUR Alim 24V T Alim 24V T c o
SW3 ,_ SW3_| Respecter le Respecter le Ou I nfo pOSItlonS Ali
—_— — N - ou m 4
OFF | ON | sens de cablage. cathode sens de cablage. cathode ca NO4 NC4 Ou 2av
Boucle de sécurité — T — A”"SS 24v A”"S\e, 24V
sous lisse Bl_EZ | B2 | oeae o 6 |17 18 19 1. 35 ?6 0: Feu Cllgn Ou
Boucle d'ouverture Bl roue libre roue libre
L + _, v R 15 24V 16 17 ov Gyrophare

Configuration des boucles

BOBINE =,

Lyre de verrouillage

Attention:

de ce folio represente les valeurs par défaut du Prog PO1

la configuration des entrées et sorties

pour les configurations particuliéres voir le folio du bornier

BOBINE

Verrouillage interne (A)
(déverrouillage hors tension)

Voir FP15 Voir SW4

Feux Rouge / Vert

Ouv. Ferm.

shunt

Pilotage barriére esclave
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Réglages accessibles
directement sur la carte

( Affectations des dipswitches J XG1 XD1
J=. B1
; ON |Fermeture uniqguement en mode manu: "auto-maintenue" h _ - — ﬂ L EZ
W1
OFF |Fermeture uniqguement en mode manu: "homme-mort" (pas sur BL1X) ON N B2
on [ T
B1-B2|
Sw2
OFF | -=--- 12345678
sw3 ON |Boucle B1 en "boucle d'ouverture" et en B2 en "boucle sous lisse"
W
OFF | Boucle B1 et B2 en "boucle sous lisse" XD2
s ON (La sortie "info sécurité sous lisse / feu Rouge/Vert pilote le feu Rouge / vert z:
W4
OFF | La sortie "info sécurité sous lisse / feu Rouge/Vert envoie I'info. sécurité sous la lisse active I o 15 4 s 18 % o
S ON |La sortie "feu clignotant / Gyrophare" est affectée a un éclairage continu ( (E)NE ikilik 51 5§ EEEEEEGENEGRGBR
W5
OFF | La sortie "feu clignotant / Gyrophare" est affectée a un éclairage clignotant L 12345678 j’ F PV 03 04 05 06 07 Bl B2 OK
C — | I |
swe ON |La sortie "feu clignotant / Gyrophare" est active pendant le mouvement et lorsque la lisse est en position basse bypw
W ode
OFF | La sortie "feu clignotant / Gyrophare" est active pendant le mouvement et inactive lorsque la lisse est en position basse —
s ON |La sortie "feu clignotant / Gyrophare" est active pendant le mouvement et lorsque la lisse est en position haute %
W7
OFF | La sortie "feu clignotant / Gyrophare" est active pendant le mouvement et inactive lorsque la lisse est en position haut @ |
ON |[La sortie "Info position haute / ouverture esclave" et "Info position basse / fermeture esclave" 1 -
pilotent la barriére esclave en ouverture et fermeture @ |
sSws
La sortie "Info position haute / ouverture esclave” et "Info position basse / fermeture esclave”
L OFF [donnent les positions haute et basse ) 2 _J
O XD3
o o z o = w A Ln
Temporisations reglables par potentiometres hd Bl @
o)
s ik
Réglage Valeur . p
usine maxi Intitule § .
(5] a8
T1 | 30senv. 60s Temporisation de fermeture si non passage (_ a 3 ae
o
T2 2s env. 10s Temporisation de fermeture aprés passage | @ | EER YB3
| T1 | C3 NO3NC3 C4 NO4 NC4 24V 24V + 05 06 OV 24V + O7 OV i) :
Note : tourner le potentiométre dans le sens horaire pour ol [ ] [ ] 3
augmenter la valeur de la temporisation. | @ || :
7 XB1
+ O F PV _ CAP 10 11 OV AI2 24V24V 13 14 15 16 24V 24V 17 18 19 110 I11 [12 OV OV
é] e s yoee | Frmee
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Réglages accessibles via un ordinateur connecté a la carte

XG1 XD1
d Bl ( Description des fonctions prédéfinies réglables via interface HT TP )
B1
e N
N B2 FP1 0 [Temporisation de fermeture si non passage T1 est active
B2
1 |Temporisation de fermeture si non passage T1 est inactive
B1-B2 0 | ***
FP2
[; T I ) 1| *xx
/ FP3 0 [Ouverture uniquement en mode manu: auto-maintenue
XD2 — 1 |Ouverture uniquement en mode manu: homme mort (pas sur BL1X)
B; =]=] FPa 0 | En cours de fermeture, la sécurité réouvre la barriére
B! minlulwlninlninle|n]m]n]o e
— Vvaleur o B 1 | En cours de fermeture, la sécurité fait un stop (roue libre BL1X)
10 11 13 14 15 16 17 18 19 110 111 112 Q)[1D) ()| ()@ 3)|18 = A A . _ ‘
ON E E EEEEEEEEETBN EIEEEEEEETE L FPS 0 | L'entrée "ouverture (mode auto)" ne nécessite pas de validation 1
) 1)L () )R] |
@@@@@@5@ O F PV O3 04 O5 06 O7 Bl B2 OK =& O o aE 1 |L'entrée "ouverture (mode auto)" nécessite une validation par la boucle de validation1
[ I | | B3 FP6 0 |L'entrée "sécurité piéton" en contact NO
E‘ Mode 1 |L'entrée "sécurité piéton" en contact NC
0 [ I'entrée "Cde 1 contact (télérupteur)" est inactive
el — FP7
1 |I'entrée "Cde 1 contact (télérupteur)" est active et interdit tout autre fonctionnement
@ 0 |Blocage ouvert prioritaire
FP8
[ 1 |[Blocage fermé prioritaire (sans sécurité)
@ FPY O | Fonctionnement Gyrophare (si SW5 & Off) pendant le mouvement
— 1 | Fonctionnement Gyrophare (si SW5 a Off) pendant le mouvement et en bas
2 - X FP10 0 Fonctionnement Gyrophare (si SW5 a Off) pendant le mouvement
Q R
o XD3 g c § 1 | Fonctionnement Gyrophare (si SW5 a Off) pendant le mouvement et en haut
] . Hokk
w Al 1o ] 0
N 8| @ Leco FP11 p——
< [ o) 1
oM Q= ©
x Q 3J o 0 | wxx
R c2 T FP12
o g & 1| ween
Q - o9
o = - 0 Hkek
™ = e n >~ FP13
] L 0 G N 1 | %%~
< aa QC g
o " T O B 0 |En cas de dégondage, la lisse continue son mouvement
- C FP14
1 |En cas de dégondage, la lisse arréte tout mouvement (roue libre sur BL1X)
o |L@sortie "Lyre verrouillable/Verrou interne” est dédiée a lyre de verrouillage
€3 NO3 NC3 C4 NO4 NC4 24V 24V + O5 06 OV 24V + O7 OV 0 —] L'entrée "capteur de degondage/verrou interne" est dédiée au capteur de dégondage (voir FP14)
|_||_||_||_||_||_| [| " " || " || " " " || |] Ky EI_J FP15 La sortie "Lyre verrouillable / Verrou interne" et I'entrée "capteur de degondage / verrou interne"
ad ] 1 | sont dédiées au verrouillage interne (uniquement sur BL4X)
FP15 a 1 sortie "Verrou interne" en NC pour déverrouillage hors tension, en NO pour
X 7 FP16 0 verrouillage hors tension (résistance verrou)
+ O F PV _ CAP 10 11 OV AI2 24V24V I3 14 15 16 24V 24V 17 18 19 110 I11 [12 OV OV L 1 |FP15 a 1 sortie "Verrou interne" en NO pour déverrouillage hors tension pour sortie sans inverseur )
O [|_||_||_||_||_||_||_||_"_||_|] [HHHHHHHHHHHHHHHH] O C Temporisations réglables via interface HTTP )
~
T4 0Os Préavis avant ouverture
\ , ro. ]
Paramétres de le carte réseau du PC connecte : 5 | 0s & |préavis avant fermeture
Adresse IP : 192.168.0.210 u ]
T6 | os & [Temps de maintien apres mouvement (feu, gyrophare)
Masque : 255.255.255.0 £
. T7 | 0.5s @ [Feu clignotant: temps éteint (si SW5 sur OFF
Passerelle : 192.168.0.200 8 9 P ¢ )
T8 | 0.5s Feu clignotant: temps allumé (si SW5 sur OFF) )
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